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Ligningen for tangentplanen til grafen for
f (x,y) i punktet P(a, b, f (a,b)) er
z = f (a, b)+ f ′x(a, b)(x − a)+ f ′y(a, b)(y − b)

Tangentplanen skærer planen y = b i en ret
linje, der er tangent i P til kurven der er dan-
net af skæringen mellem fladen z = f (x, y)
og planen y = b.
Denne rette linje har hældningen f ′x(a,b) og
er derfor parallel med vektoren

Tx =
©­­«

1
0

f ′x(a, b)

ª®®¬ x
y

z
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